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Tartalom {11} szECHENYI TERV

e Kutatasi terllet bemutatasa
e Alapfeltevések
e Megvalositas
— Adatgyujteés
— Rutinfelismereés
e Alkalmazasi terlletek
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Kutatasi teriilet (1) szEcHENYI TERV

e Rutinutvonalak: bizonyos idokozonként

V44 ’

ismeétlodo utvonalak

e Felismereése: gyakorisag és egyeb
reprezentativ parameterek gepi tanulasa

e Alkalmazasa: Sok lehetseges alkalmazasi
tertlet, peldaul talalkozoszervezes
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SZECHENYI TERV

Kutatasi teriilet

Cel:
Rendszeresen megtett 3 A
utvonalak felismerése, e
és a rutin paramétereinek gépi | <. =
tanulasa
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Formalizalasnal szem elétt i | [©
tartva: il ] [
eFoldrajzi adatok pontossaga AN R\

eTérkepre illesztés

eEnergiahatékonysag
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Koncepcio (") szecHENYI TERV

Mindenki eéletében sok az ismetlodo esemeny
— Munkaba menni minden hétkdznap .
- Szombat délelott bevasarlas -

Tobbnyire ugyanazon utvonalakat valasztjuk, de

kis valdszinlseéggel eltérink 20% \
— A honap elso hétfojen beugrunk a postara \Z p

- Minden masodik este hazafelé utba ejtjik a boltot

Rutinonként érdemes egyetlen utvonalat =

tarolni, és azt karbantartani az ido soran
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Rutin fogalma

) SZECHENYI TERV

R € {(T: datestart: datelast: W: I: tstart: tend)}

e T ' az Utvonal e |: Ismétlodésiido
— Otthonrél munkaba - 2 het
o dateg gy, date,: €lsO és o torgreteng: Kezdési és
legutdbbi el6fordulas befejezddési ido
- 2010.09.05 - 2011.11.07/ - 7:40 - 8:10

« W : A hét napjai, amikor a
rutin értelmezett
- Hetfotdl pentekig
- Kedden és csitortokon

e T — )
[[1] ‘
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Feladatok (") szecHenvI TERV

o Adatgyujtés

e Adatok tisztitasa, tomoritése

e Adathalmaz utvonalakka vagasa
e Rutinfelismereés

e Rutinhalmaz alkalmazasa
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Adatgyujtés

777 =

("1} SZECHENYI TERV

Input:

— GPS vevo (esetleg GSM halozat) altal szolgaltatott féldrajzi
poziciok

— Masodperc pontossagu idobélyegek

Mérési pontatlansag

— Zaj, szoras

Megszlinhet a vétel

— Mérési slriseég tag hatarok kozott valtozhat

Nyitott kérdések:

— Szoras, kiesés kezelése

— Mintaveétel slrisege
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Adattisztitas, tomorités (") szécHenvi TErv

e A nyers adatok felesleges informaciot
hordozhatnak, tomorithetok

e A tomoritvénynek tartalmaznia kell mindent,
ami a rutinfelismeréshez sziikséges

e Modszerek: o
- Egyenesek pontjainak ritkitasa
— Pontok kvantdlasa =
e Ismert parameterl hald racspontjaira
e Térképre &

— Tovabbi lehetoseégek vizsgalata
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) SZECHENYI TERV

Utvonalakka vagas

10
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Vagas utvonalakka (") szEcHENYI TERV

e Egy meért ponthalmaz tobb elkilonitheto
utvonalat is tartalmaz(hat)

e Felismerhetd egy utvonal vege

e Feltevés: az utvonal befejezodik, ha a meért

144 144

poziciok egy pont koril kezdenek strisodni
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Vagas atvonalakka ) SZECHENYI TERV

Baseline: Moho algoritmus

Minden pontra megvizsgalja, hogy az elmult m perc
koordinatai egy r sugaru koron belllre esnek-e

Wy,
g

- F—
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Vagas utvonalakka (") szEcHENYI TERV

e Mozgo atlag
- Az egymast koveto pontok iranyvektorai 6sszegének csuszd
atlagat vizsgaljuk
- Amennyiben ez nulla felé kozelit, vége az Utvonalnak

>Mp )

P(t) =
4

— STOP ha |X(t)| < TH
— Linearis idoben szamithato

wiulal .......uunmlvlw
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SZECHENYI TERV

™ ™ y 4
Rutinfelismeres
n@ﬁ ' """""""""""" i *H’i 2011.11.08.
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Rutinfelismereés 11} SZECHENYI TERV

e Uj Utvonal dsszevetése a mar felismert rutinokkal

e Hasonlosag kritériumai:
- Kezdeti és befejezodési idok kdzel vannak egymashoz

Rt RT
|tstart tstart — THt esltend end THt

- Utvonalak végpontjai kdzel vannak egyméashoz
d(pf — pi") < TH, és d(pl, — paT) < TH,

— Utvonalak teljes hosszukban hasonléak
e Nincs egyértelm mérték
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Utvonalak hasonlésaga ) SZECHENYI TERV

- Dontési feladat két utvonal hasonlosagarol

— Elso kozelités
e Felsd korlat sulypontok tavolsagara

1
Sr = " izlpz"rr |S7 — SRTl <TH
e Probléma: a sulypont fliggetlen az Utvonal kdztes iranyaitol
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Utvonalak hasonlésaga

e Szegmentalas

— Azonos vago egyenesekkel

. %'-‘4@ ,..
szakaszokra bontjuk az o f‘
Utvonalakat PRSEE |
- Szakaszok ¢sszehasonlitasaval ‘}
pontosabb képet kapunk a valodi * >~
tavolsagrol ; \
Szegmens: S; = U Dj
i=k—1
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Szegmentalas

) SZECHENYI TERV

Sok nyitott kérdes
- Szegmentalo eljaras
e Szegmensek szama
e Dominans irany meghatarozasa
e Szegmentalando tartomany kijeldlese
e \/ago egyenesek iranya
— Koordinatatengelyekkel parhuzamosan

— Merdlegesen a dominans iranyra
— Adaptivan az utvonalak lokalis iranyainak megfeleloen

e Utvonalak vagdsa diszjunkt szakaszokra

2011.11.08. Miiegyetem - Kutatéegyetem 18

Intelligens kornyezet és e-technoldgiak



Szegmentalas

) SZECHENYI TERV

- Szegmensek tavolsaganak méroszama
Elvarasok:

: d(s{,sf)

e Fuggetlennek kell lennie a szegmensek
— Hosszatol

— Pontok s(rliségétdl
— Idotol

— Iranytdl

e JOI kell tiirkoznie a szegmensek
- Iranyainak differenciajat
— Pozicidinak tavolsagat

b s

e 2011.11.08.
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Szegmentalas 11)) SZECHENYI TERV

e Mddszerek:

— Fels6 korlat minden szegmenspar tavolsagara:
vi: d(s},s?)<C
— Fels6 korlat a tavolsagok Osszegére:

Zd(s[ sE)<C

— Elobbiek konstans helyett utvonal paramétereitol fliggo
korlattal

e Utvonal hosszaval aranyos korlat
e Utvonal idejével aranyos korlat

— Fels6 korlat a nagymértékben eltéro parok aranyara
Aktiv kutatasi teéma a legjobb modszer megtalalasa
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) SZECHENYI TERV

Alkalmazasi teriiletek

M —

e T B
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Talalkozoszervezeés

SZECHENYI TERV

e Mobil kozodssegi alkalmazas
szerver hattérrel

e Adatgyujtés a telefonon

e Rutinfelismerés és
talalkozo szamitas a
szerveren

e Szemeélyes adatok vedelme
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Talalkozasi pontok SZECHENYI TERV

@il G s Ml @ 5:41 PMm

AR PO

% Meeting Point Details

Probability: 12.81%
Distance: 97.0 meters

Waiting time: 3 minutes
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Tovabbi alkalmazasok () szecHenyI TERV
e Robot rajok: terilet optimalis bejarasa

e Masodperces pontossagu aktualis BKV
menetrend

o Kozlekedesi dugok elorejelzése

e Fuvarszervezeés
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Jelenlegi kihivasok (1) szEcHENYI TERV

e Probléma absztrakcioja

e Nyitott kerdesek kutatasa

e Szimulacios kdrnyezet tervezése
— Matlab lehetosegeinek vizsgalata

— KMDM osztalykonyvtar hasznalata
- Egyéb keretrendszerek

e AdatgyUljto mobilkliens optimalizalasa
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Publikaciok SZECHENYI TERV
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